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Lehrveranstaltung LP SWS Prifer Prifung Note PNr Frg Vorkenntnisse
Automatisierung: Steuerungstechnik 5 3SWS = (2V + 10) Overmeyer K b jw Grundlagen der Regelungstechnik
Automatisierung: Steuerungstechnik 5 3SWS = (2v+10) Overmeyer K b jw Grundlagen der Regelungstechnik
Bachelorarbeit [ETIT/EN/MT] 12 0SWS =) P b 9998 b Fiir die Zulassung zur Bachelorarbeit
mussen mind. 120 LP erreicht und das
Vorpraktikum anerkannt worden sein.

Biomedizinische Technik | 5 3SWS = (2V + 10) Miiller K b jw keine

Biomedizinische Technik | 5 3SWS = (2V + 10) Muller K b jw keine

Computer Vision 5 4 SWS = (2V + 20) Rosenhahn K b js Empfohlen: mathematische
GrundlagenErginzende/Zusitzliche
Vorlesungen: Digitale Signalverarbeitung,
Digitale Bildverarbeitung

Digitale Signalverarbeitung 5 4 SWS = (2V +20) Rosenhahn K b jw Kenntnisse der Ingenieursmathematik.
Empfohlen: Kenntnisse der linearen
Systemtheorie.

Digitale Signalverarbeitung 5 4SWS = (2v +20) Rosenhahn K b jw Kenntnisse der Ingenieursmathematik.
Empfohlen: Kenntnisse der linearen
Systemtheorie.

Diskrete Steuerung und Regelung 5 4SWS=(2V+ 10+ | Lilge K b jw Empfohlene Vorkenntnisse:

1) "Regelungstechnik I", wobei eine Belegung

im gleichen Wintersemester ausreicht. In
"Diskrete Steuerung und Regelung" werden
regelungstechnische Inhalte erst in der
zweiten Semesterhalfte behandelt.

Diskrete Steuerung und Regelung 5 4SWS=(2V+ 10+ | Lilge K b jw Empfohlene Vorkenntnisse:

1) "Regelungstechnik I", wobei eine Belegung

im gleichen Wintersemester ausreicht. In
"Diskrete Steuerung und Regelung" werden
regelungstechnische Inhalte erst in der
zweiten Semesterhalfte behandelt.

Dynamische Systeme mit Matlab Tutorial 5 3 SWS = (2V + 10) Seel K k bw

Einfiihrung in das deutsche Energie- und 3 2 SWS = (2V) Gent K b js keine

Klimarecht
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Lehrveranstaltung

LP

SWS

Priifer

Prifung

Note

PNr

Vorkenntnisse

Einflhrung in die Fertigungstechnik

5

3SWS = (2V + 10)

Denkena, Behrens

Werkstoffkunde, Pflichtpraktikum

Elektrische Antriebe

4SWS =(2V+ 10+
1)

Mertens

Grundlagen elektrischer Maschinen
(Gleichstrommaschine, Permanentmagnet-
Synchronmaschine, Induktionsmaschine)
2.B. aus dem Modul "Grundlagen der
elektromagentischen Energiewandlung”
sind unerldssliche Voraussetzung fiir das
erfolgreiche Absolvieren der Priifung!

Elektrische Antriebe

4SWS =(2V+10+
1)

Mertens

js

Grundlagen elektrischer Maschinen
(Gleichstrommaschine, Permanentmagnet-
Synchronmaschine, Induktionsmaschine)
2.B. aus dem Modul "Grundlagen der
elektromagentischen Energiewandlung”
sind unerldssliche Voraussetzung fiir das
erfolgreiche Absolvieren der Priifung!

Elektrische Klein-, Servo- und
Fahrzeugantriebe

4SWS =(2V+10+
1)

Ponick

Grundlagen der elektromagnetischen
Energiewandlung (notwendig).

Elektrische Klein-, Servo- und
Fahrzeugantriebe

4SWS=(2vV+ 10+
1)

Ponick

Grundlagen der elektromagnetischen
Energiewandlung (notwendig).

Elektrotechnisches Grundlagenlabor |

OSWS =)

Werle

js

Vorlesungsstoff "Grundlagen der
Elektrotechnik I" flr
ElektrotechnikerVersuchsvorbereitung
anhand des Laborskripts!

Elektrotechnisches Grundlagenlabor Il
[PO25]

1 SWS = (11

Werle

Vorlesungsstoff "Grundlagen der
Elektrotechnik: Gleich- und
Wechselstromnetzwerke" und "Grundlagen
der Elektrotechnik: Elektrische und
magnetische Felder".Die
Versuchsvorbereitung erfolgt anhand des
Laborskripts!

Fahrzeugantriebstechnik

4 SWS = (2V + 20)

Marian

keine; empfohlen: Fahrwerk und Vertikal-/
Querdynamik von Kraftfahrzeugen
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Lehrveranstaltung LP SWS Prifer Prifung Note PNr Frg Vorkenntnisse

Fahrzeugantriebstechnik 5 4 SWS = (2V + 20) Marian K k 10 keine; empfohlen: Fahrwerk und Vertikal-/
Querdynamik von Kraftfahrzeugen

Grundlagen der Elektrotechnik: Elektrische 8 6 SWS = (3V + 30) Zimmermann K b js

und magnetische Felder

Grundlagen der Elektrotechnik: Gleich- und | 6 5 SWS = (2v + 30) Zimmermann K b jw

Wechselstromnetzwerke

Grundlagen der Elektrotechnik: Spezielle 3 2 SWS = (1V + 10) Zimmermann K b jw

Netzwerktheorie

Grundlagen der Fahrzeugtechnik 5 4 SWS = (2V + 20) Becker (MB) K b js Grundlegende Kenntnisse der Technischen
Mechanik

Grundlagen der Fahrzeugtechnik 5 4 SWS = (2V + 20) Becker (MB) K b js Grundlegende Kenntnisse der Technischen
Mechanik

Grundlagen der IT-Sicherheit 5 4SWS = (2V +20) Dirmuth K b jw Programmierkenntnisse in Java oder Python.

Grundlagen der Software-Technik 5 4 SWS = (2V + 20) Schneider K b jw Grundkenntnisse von Java-Programmierung,
z.B. durch erfolgreichen Besuch von
Programmieren Il (Java). In der Vorlesung
wird Java-Code gezeigt und besprochen.
Dazu sollten Sie in der Lage sein, auch wenn
Sie nicht Informatik studieren. Diese
Vorlesung ist in eine Reihe von Informatik-
Vorlesungen eingebettet und beginnt nicht
ganz von vorne.

Grundlagen der Werkstoffkunde 5 4SWS = (2V + 10 + | Herbst K b js

1)

Grundlagen der elektrischen Messtechnik 2 4 SWS = (2V +20) Bunert - u js Empfohlen: Elektrische und magnetische
Felder, Gleich- und Wechselstromnetzwerke

Grundlagen der elektromagnetischen 5 4 SWS = (2V + 20) Ponick K b jw | Grundlagen der Elektrotechnik | + Il

Energiewandlung

Grundlagen des wissenschaftlichen 2 2 SWS = (2SE) Bresemann - u b Erforderlich 90 LP; Englisch, Grundlagen der

Schreibens wissenschaftlichen Literatur, Grundlagen
Textverarbeitungsprogramme (z.B. MS Word)
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Lehrveranstaltung LP SWS Prifer Prifung Note PNr Frg Vorkenntnisse

Grundlagen digitaler Systeme 5 4 SWS = (2V + 20) Blume K b jw Keine

Grundziige der Informatik und 5 4SWS = (2V +20) Ostermann - u js Gute Kenntnisse der Bedienung eines

Programmierung Personalcomputers, insbesondere Nutzung
eines Editors, sind elementare
Grundvoraussetzungen fir die erfolgreiche
Teilnahme an der Lehrveranstaltung.

Halbleiterschaltungstechnik 4 3 SWS = (2V + 10) Wicht K b js

Industrieroboter fir die Montagetechnik 5 4SWS = (2V +20) Raatz K b jw | empfohlen: Technischen Mechanik, der
Vektor- u. Matrizenrechnung, der
Differenzialrechnung und der
Regelungstechnik.

Industrieroboter fiir die Montagetechnik 5 4 SWS = (2V + 20) Raatz K b jw empfohlen: Technischen Mechanik, der
Vektor- u. Matrizenrechnung, der
Differenzialrechnung und der
Regelungstechnik.

Kolloquium zur Bachelorarbeit [ETIT/EN/MT] | 3 0SWS =) - u 8998 b

Konstruktionslehre |: Gestaltung und 2 2 SWS = (2V) Lachmayer K b jw keine

Konstruktion

Konstruktionslehre II: Rechnerunterstltzter | 2 4SWS =(2V+ 10+ | Lachmayer K b js Konstruktionslehre |

Entwurf 1PR)

Konstruktives Projekt | 2 1SWS = (10) Lachmayer p u jw Semesterbegleitende Vorlesung:
Konstruktionslehre |

Labor Halbleiterschaltungstechnik 1 1 SWS = (11) Wicht - u js Anmeldung zum "Labor
Halbleiterschaltungstechnik™ ist zu Beginn
des Sommersemesters erforderlich! Nach
der Anmeldung werden festgelegte
Versuche an bestimmten Terminen
absolviert. Der Anmeldetermin ist der
entsprechenden Veranstaltung im Stud.IP zu
entnehmen.
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Lehrveranstaltung LP SWS Prifer Prifung Note PNr Frg Vorkenntnisse
Leistungselektronik | 5 4SWS =2V + 10 + | Mertens K b jw Grundlagen der Elektrotechnik (notwendig),
1) Grundlagen der Halbleitertechnik
(empfohlen)
Leistungselektronik | 5 4SWS =2V + 10 + | Mertens K b jw Grundlagen der Elektrotechnik (notwendig),
1) Grundlagen der Halbleitertechnik

(empfohlen)

Maschinelles Lernen 5 4 SWS = (2V + 20) Rosenhahn K b js Ergdnzende Vorlesungen: Digitale
Signalverarbeitung, Digitale
Bildverarbeitung, Computer Vision,
Rechnergestiitzte Szenenanalyse

Maschinelles Lernen 5 4 SWS = (2V + 20) Rosenhahn K b js Ergédnzende Vorlesungen: Digitale
Signalverarbeitung, Digitale
Bildverarbeitung, Computer Vision,
Rechnergestiitzte Szenenanalyse

Mathematik fir die 8 6 SWS = (4V + 20) Krug VbP b bo
Ingenieurwissenschaften |
Mathematik fir die 8 6 SWS = (4V + 20) Lutz K b b0 Mathematik | firr die
Ingenieurwissenschaften I Ingenieurwissenschaften |
Mathematik firr die 6 5SWS = (3V + 20) Beuchler K b b0 Mathematik firr die
Ingenieurwissenschaften Il - Numerik Ingenieurwissenschaften |,
Mathematik fir die
Ingenieurwissenschaften Il
Mechatronische Systeme 5 4 SWS = (2V +20) Seel K b 6611 jw Signale und Systeme, Grundlagen der
Elektrotechnik, Technische Mechanik,
Maschinendynamik, Grundlagen der Mess-
und Regelungstechnik
Mehrkorpersysteme 5 4 SWS = (2V + 20) Wangenheim K b jw Technische Mechanik Ill, IV
Mehrkdrpersysteme 5 4 SWS = (2V + 20) Wangenheim K b jw Technische Mechanik llI, IV
Messtechnik 5 5SWS = (2V + 20 + | Kastner K b jw Signale & Systeme, Regelungstechnik |
11
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Lehrveranstaltung LP SWS Prifer Prifung Note PNr Frg Vorkenntnisse
Optimierung technischer Systeme 5 4SWS = (2V+ 10 + | Leveringhaus K b jw Aufbau, Wirkungsweise und Modellierung
1PR) von Komponenten elektrischer Anlagen und
Systemen.
Projekt: Autonome Mechatronische Systeme | 4 4 SWS = (4PR) Seel PJ u jw Empfohlen: Vorkenntnisse in CAD und 3D
- ab WS 26/27 Druck, Grundlagen der Elektronik,
Grundlagen der Programmierung
Recursive State Estimation for dynamic 5 4 SWS = (2V + 20) Alkhatib MP b js
Systems
Recursive State Estimation for dynamic 5 4 SWS = (2V + 20) Alkhatib MP b js
Systems
Regelungstechnik | 4 4SWS=(2V+ 10+ | Maller K b jw Grundlagen der Elektrotechnik und der
1) technischen Mechanik (aus dem
Grundstudium)
Regelungstechnik Il 5 4SWS=(2V+ 10+ | Maller K b js Regelungstechnik |
1)
Robotik | 5 4SWS = (2V + 10 + | Seel K b b Recommended: Automatic Control, Multi-
1) Body-Systems.
Robotik | 5 4SWS =2V + 10 + | Seel K b b Recommended: Automatic Control, Multi-
1) Body-Systems.
Sensorik und Nanosensoren - Messen nicht- | 5 4 SWS = (2V + 20) Zimmermann K b jw Keine. Ein gutes Verstdndnis physikalisch-
elektrischer GroBen naturwissenschaftlicher Zusammenhange
ist hilfreich. Das Labor "Sensorik - Messen
nicht-elektrischer GroBen" und die
Vorlesung "Sensoren in der Medizintechnik"
sind empfehlenswerte Ergdnzungen.
Sensorik und Nanosensoren - Messen nicht- | 5 4 SWS = (2V +20) Zimmermann K b jw Keine. Ein gutes Verstdndnis physikalisch-
elektrischer GréBen naturwissenschaftlicher Zusammenhange
ist hilfreich. Das Labor "Sensorik - Messen
nicht-elektrischer GroBen" und die
Vorlesung "Sensoren in der Medizintechnik"
sind empfehlenswerte Ergdnzungen.




Lehrveranstaltungsliste zum Studiengang Mechatronik - Bachelor [PO 2025] (WS 2026/27)

Stand: 13.10.2026

Lehrveranstaltung LP SWS Prafer Prifung Note PNr Frg Vorkenntnisse
Studieneinstiegsmodul (1/4): 2 2 SWS = (2V) Jambor - u 124 b0 keine
Mathematische Methoden der
Elektrotechnik
Studieneinstiegsmodul (3/4): 1 2 SWS = (2SE) Jambor, PreiBler - u 126 b keine
Orientierungsblock
Studieneinstiegsmodul (4/4): Technisches 1 2 SWS = (2PR) Jambor, PreiBler - u 127 b keine
Projekt
Studium Generale - Mechatronik 4 0SWS = () Nachweis u b
Technische Mechanik | (fiir Maschinenbau) 5 4 SWS = (2V + 20) Junker K b 6614 jw Keine
Technische Mechanik II: Festigkeitslehre 5 4SWS = (2V +20) Junker K b 6615 js Technische Mechanik |
Technische Mechanik Il1: Kinematik und 5 4 SWS = 2V + 20) Panning-von K b 6411 jw Technische Mechanik Il
Kinetik Scheidt genannt
Weschpfennig
Technische Mechanik IV: Technische 5 4 SWS = 2V + 20) Panning-von K b 6418 js Technische Mechanik I
Schwingungslehre Scheidt genannt
Weschpfennig
Technische Wirmelehre 5 4 SWS = (2V + 20) Dadzis K b jw

Abkurzungen
® |P = Leistungspunkte gemaB ECTS

® nP = nur Priifung. Dies bedeutet, im aktuellen Semester findet nur die Priifung statt. Die zugehdrige Lehrveranstaltung findet im aktuellen Semester nicht statt.
® LuP = Lehrveranstaltung und Priifung. Die Veranstaltung findet mit allen Bestandteilen statt.
® SWS = Semesterwochenstunden (V = Vorlesung, U = Ubung, L = Labor, PR = Projekt, SE = Seminar, T = Tutorium)

e PNr = Priifungsnummer. Systembedingt verfligt nicht jede Priifung Gber eine Priifungsnummer.

® SL = Modul schlieBt mit einer Studienleistung ab. Die Zahl in der Spalte zeigt die Anzahl der zu erbringenden Studienleistungen in diesem Modul an. Das Kiirzel ,SoSe" oder ,WiSe" zeigt, in welchem
Semester die Studienleistung in der Regel absolviert werden kann. ,Keine" bedeutet, es muss keine SL absolviert werden. Achtung, manche Module beinhalten beides, eine SL und eine PL.

e PL Note = Modul schlieBt mit einer Priifungsleistung ab. Die Priifungsleistung kann entweder benotet (,b") oder unbenotet (,u") sein. Achtung, manche Module beinhalten beides, eine SL und eine PL.

e PL Form = Hier wird die Form der Priifungsleistung benannt. Eine Priifung kann die Form haben: K (Klausur), MP (Miindliche Priifung), LU (Laboriibung), P (Projektarbeit), SE (Seminarleistung), Nachweis,

PJ (Projektorientierte Priifungsform), HA (Hausarbeit), VbP (Veranstaltungsbegleitende Priifung).
e Frq = Frequenz (b = jedes Semester, j = jahrlich, 2j = zweijahrlich, u=unregelmaBig, 1 = einmalig, w = im Wintersemester, s = im Sommersemester)

Hinweis: Details sind dem ausflhrlichen Modulkatalog zu entnehmen. Etwaige Semesterempfehlungen beziehen sich immer auf einen Studienbeginn im Wintersemester.



